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L'SA 568 e I'SA 580 sono carawerizzad dal sistema di misura ad 8 camere
CCD. N sistema formando un quadrilaters complete di misurazione permette
di controllare in qualsiasi momento del ciclo di bvarazione lo stato di
convergenta del veicolo e permette inolire di determinare le cosiddettn misure
addizienali, molto utili per controllare lo stato del pianale della vettura.

Gli apparecchi sono dotad di un PC di ultima generazione con sistama
aperative windows XP e di un monitar 177,

Altre caratteristiche che rendeno 'apparecchiatura estremamente versatile
sono: la lertura i angeli superiori a 20° che permette di misurare lincidenza
senza l'ausilio di piatti eletronici, il run-out encader che facilita ¢ velocizza le
operazioni di compensazione, il camber regolabile con veicolo sollevato,

il caloolo della variazione di convergenza, la possibilica di scelta della lingua,
uno schedario clienti con ricerea autermatica ¢ una banca dati costruttori
aggiornabile periodicamente.

The 54 568 and the 54 580 are characterized by the CCD 8 chamber
measuring system, Since the system forms a complete measuring quadrant the
state of convergence of the vehicle can be measured at any moment of the
processing cycle, and alse allows the determination of the so-called addidonal
measurements, very useful for checking the condition of the vehicle's carriage
base.The devices are provided with a latest-generation PC with the YWindows
XP operating system and a | 7 monitor,

Orthier features that make the equipment extremely versatile are: the reading
of angles of greater than 20 that allows the measuring of the caster without
the help of electranic plates, the run-out encoder that simplifies and speads
up compensation aperations, camber adjustment with the vehicle raised, the
calculation of comvergence variation, the possibility of selecting language. a
customer index system with automatic search, and a database of manufactu-
rars updaraable periodically.

Diie Modelle SA 568 und 54 580 sind mit einem Erfassungssystem mit 8§ CCD-
Kameras ausgestateet. Dieses System ermaglicht die vierdimensionale
Messung und die Konvergenzkontrolle des Fahrzeugs in jeder Phase des
Bearbeitungszyklius, Es gestattet auBerdemn die Festlegung der so gerannten
Zusatzmessungen, die fur die Kontrolle des Fahrzeugpritschen-Zustands
auberordentlich niiczlich sind. Die Geriite sind mit einem PC der neuesten
Generation ausgeristet (Betriebssystemn:Windows 3P und

| 7-Zoll-Bildsehirm). Folgende Eigenschaften gewahrieisten, dass dieses
Geritesystem aullerordentlich vielseitig isc Die Erfassung von Winkeln
libar 20° ermé&glicht die Messung des Einstellwinkels ohne den Einsacz

von Messplatten, der Run-gut Encoder erleichtert und verkirze die
Kompensationsvorgange, der regulierbare Radsturz kann bei angehobenem
Fahrzeug eingeserzt werden, Es kst ferner moglich, die Vorspurinderung zu
berechnen, die Sprache einzustellen, eine Kundenkartei mit automatischem
Suchlauf anzulegen und eine Herstellerdatenbank ainzurichen, die regelmaBiz
akrualisiert werden kann,

Les modéles SA 568 et 5A 580 ont la particularicé d'étre dovés du systéme de
masure & B capteurs CCD. Ce systéme, de la forme d'un quadrilatére complet
de mesurage, permet dé contrdler 4 tout momaent du cycle de production
l'état de convergence du véhicule et de dérerminer les amesures additionneliess,
particuliérement utiles pour contréler I"état du plancher du véhicule.

Les appareils sont équipés d'un PC derniére pénération fonctonnant avec un
systéme opératonnel windows XF et d'un écran |7, D'autres caractérise-
ques conférent & Iinstallation une grande variété d'applications: la lecture des
angles supérieurs a 207, qui permet de mesurer la chasse sang avolr 3 recourir
4 des plateauy électroniques, M'encodeur run-our, qui facilite et accélére les
opérations de compensation, le camber réglable avec véhicule soulavé, le
calcul de b variation de convergence, ka possibilité de sélectionner la langue,
un fichler chients avec recherche automatique et une base de données des
Consiructeurs pouvant &ore mise i jour réguligrement

Bl 5A 588 y el 5A 580 se caractarizan por su sistemna de mediclén de 8 cimaras
CCD. El sistema, formando un cuadrilitero complero de medicién, permite
controlar el estado de convergencia del wehiculo en cualquier momento del
cicla de medicién, Ademds, parmite determinar las denominadas medidas
adicionales, muy dtiles para controlar &l estado de la plamaforma del vehiculo.
Los aparatos cuentan con un PC de ditima generacién con sistema operative
Windows XP y un monitor de 17", Otras caracteristicas que lo dotan de gran
versatilidad son: la lectura de dngulos superiores a 20°, que permite medir la
incidencia sin necesidad de platos electronicos, ol run-out encoder. que facilita
y agiliza las operaciones de compensacion, el cimber regulable con vehiculo
elevado, el ciloulo de [a variacion de convergencia, la posibilidad de elegir la
lengua, un fichero de clientes con bisqueda automdtica y una base de dacos
de fabricantes periddicamente actualizable.

Crewasl 408 MpoBEPEH YINOB yoTaMmoeke wonec 5A 568 » SA 580
XAPAKTEPHIVCTCH CHCTEMON MOMCPHTEARHMX JaTUHKOE © B<0 KaMepamu
CCD. Coerema,  offecrnesHBEN  HIMECPCHHE 10 BCEM  CTOPOHAM
YETMPEXYTIEHHED, NOIBOAACT B M000A MOMEHT KOMTPONMPOBATE LMK
PAtOTI W COCTOMHRE YIADE CXOMICHHA AETOMOOWIA, 3 TAKEE NOIBOIRET
ONPEJEndTE TAK HAIMBACMbE MONOTHHTEALHEE NAPAMETPE!, OYEHE MONEIHME
AR KOHTPOAS nAATGOpME  AETOMOGHIA, Yerpoctan  cHalkeni
Mepeowanehey  KoMnsTepos NoCREIMErs MOKOAEHHS © ONEpaTHRNMON
cncremoll XP i smonnTopos  B177. [pyrse xapaxTepHcTHRN, NpHIa00mMe
yerpoficTry 0coBYK THEKOCTE, T0; CUNTKR YEA0E npeemwacmax 207, 4o
NOIBOAACT HIMCPATE YION NPULONEHOND HAKIOHA NOBOPOTHOMN EKBOPHA Ges
WEKTPOHHEY  NOBOPOTHRE  AMcxkos,  yorpofcteo  “run-out  encoder”,
OONCIMAKHISE W YCKOPAIOUESE ONEPALIMH  KOMNCSHCAIIMH,  BRINOAHEHHE
PCCYNNPOBKH  ATA2 PAXBANA NPH  OPADOAHATOM  2EIOMOOHE,  PACYET
HIMCHCHHE  YITia CXOMASHWA, BOIMOKHOCTE BRG0P A3MKA, KBpTOTCKA
KNMEHTON, © BETOMITHYCCKHM MOMCKOM, W MEPHOIMSCCKH OOMOBIICAAR,
NOCTARIACMAR HITOTOBMTENEM (aks ARHHEIX.
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Banca dati completa e aggiornabile periodicamente.

Database complete and updateable periodically.

Die vollstindige Datenbank kann regelmafBig akeualisiert werden.
Banque de données compléte pouvant étre mise a jour régulierement.
Base de datos completa y periédicamente actualizable.

[Moanas w» nepwoanveckyt oOHoBAAeMan 0(a3a JaHHBIX, NOCTABAAEMAA
H3TOTOBHTENEM.
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lcone semplici ed intuitive permettono di selezionare
direttamente le pagine di vostro interesse.

Simple, intuitive icons allow direct selectionof the required pages.

Einfache und verstindliche Symbole gestatten
die direkte Auswahl der gewiinschten Seiten.

Des icénes simples et compréhensibles permettent
de sélectionner directement la page souhaitée.

Unos iconos simples e intuitivos permiten seleccionar
directamente las paginas de interés.

ﬂDOC'l'bIt‘ M HHTYHTHEHLIC HKOHKH MNO3BOJAIOT Bhiﬁl‘ipﬂ'l’b HETIOCPEACTBEHHO
HHTEPECYIOIIHE BAC CTPAHHMLIBI.
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Panoramica dei dati del veicolo per un controllo rapido.
Overview of vehicle data for quick checking.

Uberblick der Fahrzeugdaten fir die schnelle Priifung.

Yue d'ensemble des données du véhicule pour un contréle rapide.
Panoramica de los datos del vehiculo para un control répido.

KapTiHa-cBO/KA 3HAMCHHIT NapaMeTpoB aBTOMOOHIIA 1A BLICTPOro
KOHTPOAA,
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Grafici illustrati guidano |'operatore durante le fasi di registrazione.

Graphic illustrations guide the operator during the adjustment stages.

Grafiken mit Erklarungen fihren den Bediener durch alle Registrierungsphasen.
Des graphiques illustrés guident I'opérateurpendant les phases d'enregistrement.
Unos graficos ilustrados guian al operador durante las fases de calibrado.

I'paduueckan WIUTIOCTPALNSA NOMOraeT ONEPATOPY HA CTAAMH PEryHPOBKH

BLPE {8 B AR G B N R BRI P IR

Kegolazione della
convergenza sull®asse
anterone
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Le misure addizionali permettono di controllare anche le condizioni del pianale.

The additional measurements also allow the condition of the carriage base
to be checked.

Zusatzmessungen ermoglichen die Zustandskontrolle der Fahrzeugpritsche.

Les mesures additionnelles permettent de contréler également I'état du
plancher du véhicule.

Las medidas adicionales permiten controlar también las condiciones
de la plataforma.

JlononHuTeNs Hble NapaMeTphl MPEI0CTaBARIOT BO3MOXKHOCTh KOHTPOJIA
COCTOAHHA NAATHOPMBbI.
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Piatti meccanici,
Mechanical plates

Mechanische
Messplatten.

Plateaus mécaniques.
Platos mecinicos.
[MAacTHHE CRONBSCHHE

R, iy

e || e
40 TN

r Griffe autocentranti 12" - 217,
Self-centring clamps 12" = 21",
Selbsentrierende Spannbacken {127 = 21",
Griffes autocentrantes 12 - 21",

Mordazas autocentrantes 12" - 21",

CaMoucHTpHpYIOmeecs s 127 - 21"

127 = 207 [ Bl e b

Piatti elettronici,

Electronic plates

Elektronische Messplacten,
Plateaux électroniques.

Platos electrénicos.
NeRTpoHHETE MOBOPOTHEN AHCK

Kompensationsiose Schnellspannbacken
sowie Verlingerungen fir Transporter,

Griffes rapides sans compensation
et rallonges pour fourgons.

Mordazas rapidas sin compensacion
y alargadores para furgones,

bricTpoashcTyIommii Jasum e

Mmfa ’ "' 'y Miggy KOWTIEHCALLHE 1 Y EAMHNTEI 103
| h¥prowos
Griffe rapide senza compensazions P R A I
e prolunghe per furgoni,
Quick clamps without compensation
and extensions for vans.
' Griffe proclamp. Griffe syncro.
i Proclamp clamps Syncro clamps,

Spannbacken Proclamp.
Griffes proclamp.

" Mordazas proclamp.

: Jaskmm proclamp

Proclemp %

Spannbacken Synera,
Griffes syncro,
Mordazas syncro.
Jmacnm syTICTO

[ (nyemiro 5 6

Kit prolunghe per furgoni (Proclamp/Synera).
Extension kits for van: (proclamplfsyncro).

Yerfingerungs-Set fur Transporter
{Proclamp/Syncro)

Kit rallonges pour fourgans (preclamp/synera)

Kit de alargadores para furgenes
{proclamplsyncre).

Hatop yanunutench ana dwprotos
{proclamp/syncro)
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Kie adattatori Parscha/MB/BMWY,
Parsche/MB/BMYY adapror kits.
Adapter-Set Porsche/MB/BMW.

Kir adaptareurs Porsche/MB/BMWY.
Kit de adaptadores Porsche/MB/BMWY,
Habop anantepos Porsche/MB/HEMW

7 35 S (Porsche MEB/BMW)
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BarraVAG compler di adattazeri (necessaria per il controllo della curva di convergenza)

WAG bar complete with adaptors {required for checking the conwergence curye)
WAG-5tange mit Adapter (dient zur Kontrolle der Komwergenzkurve)
Barre VAG munie d'adaptateurs {nécessaire au contrdle de la courbe de convergence)

BarraVAG con adapradores (necesaria para el control de la curva de conwergencia)

llranra WAG b kOMIIEKTE © AnamTepavii (ReOGX0aHMA QN KONTPOIR KPHRBOH CXORIEHHA)
VAG FF AT B 480 28O UL 3 S O D)




| rilevatori del 5A 580 comunicano con l'unita centrale tramite un sistema ad
onde radio, e sono alimentati da batterie che si ricaricanc autematicamente
ogni volta che il sensore viene posto a ripese, Il modello 54 580 & inolure
detato di un telecomando che permette di utilizzarlo anche a distanza,

The detectors of the SA 580 communicate with the central unit by means of
wireless radio and are powered with batteries that recharge automatically
whenever they are put into their idle position,

The 54 580 model also has a remote control allowing it to be operated from
a distance.

Die Detektoren der Varsion 53A 580 kommunizieren Uber ein
Radiofrequenzsystem mit der Zentraleinheit. Die Bacterien werden automatisch
geladen, sobald der Sensor in Ruhestallung gebracht wird. Das Modell 54 580
ist auferdam mit einer Fernsteuerung versehen.

Les dérecteurs du 54 580 communiquent avec l'unité centrale par un systdme
i ondes radio et sont alimentés par des batteries qui s¢ rechargent
automatiquement chaque fois que le capteur est mis 4 larrée

Le modéle SA 580 est par ailleurs doté d’une vélécommande qui permet san
utilisation i distance.

Los detectores del 54 580 comunican con la unidad central mediante un
sistema de ondas de radic, y se alimentan mediante baterias que se recargan
automiticamente cada vez que se deja el sensor en posicién de reposo.

El models 54 580 estd ademds dotado de un mande a distancia que permite
su uso desde lejos.

Fonobkl naMepTEILHEX JATYHK0D CTEHAR SA 580 moLIepwHBaT CRAIL ¢
LI HTE AR MRS G MOLPEACTROM PEAITHGEATTH W NOTYSE0T NETAHEE OT
AKKYMY IS TOPOR, KOTOPLIC JAPAAINTCH ABTOMATHYECKH KIHCIEil pas npu
YCTANOBKS JATYHER Ha cToMKe B pepalodcs nomoscinn, Monens SA 580
(CHAILEHA TICKE TYALTOM ANCTRHIHOHHOTD YTIPABRACHHS, YTO JacT
BOAMOKHOCTE WCTONLI0BATE €00 I HE PACCTOANM.
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I rilevarori del 54 568 mantengono la solida struttura del modello
superiore ma sono collegatl all'unich centrale tramite cavi che oltre ad
alimentarll trrasmettons | dad per le successive alaborazioni.

The detectors of the 54 568 maintain the solid structure of the superior
model but are connected to the central unit with cables, which in addition o
providing power also transmit the data for subsequent processing,

Die Detektoren der Version SA 568 behalen die solide Struktur des
ibergeordneten Modells bei, sind aber dber Kabel mit der Zentraleinheic
verbunden, welche einerseits die Speisung gewihrleisten wnd andererseies die
Draten zur weiteren Yerarbeitung libertragen.

Les dérecteurs du modéle 54 568 reproduisent fa structure robuste du
modile supérieur mais sont reliés i 'unité centrale par des cibles qui servent
i lalimentation en énergle et i la transmission des données pour les tiches
Suivantes.

Los detectores del 54 568 mantienen la sélida estructura del modele superior
pero estin conectados a la unidad central mediante cables que, ademds. de
alimentarlos, transmiten los datos para las elaboraciones posteriores.

FoAeBER HIMEPHTENLHLY JATHHEOD CTeHAa SA 568 coXpaHANT MPOYHYI
KOMETRY KLU (0088 GCHALLEHHOR MOAEIH WO COLIMMEHEE ¢ LEHTPAILHLIM
GA0KOM KI0CICM, KOTOPRIA 0GeCTIeNHBACT HM NWTAHKE W NEPEERET JTAHH LT
HIsMepehiil g nocheayromch odpatoTkn

S 56K TSI B S i BT E I R b e R LR R
B, EBGORERIFR . HE]EL R R L TG R




TABELLA CARATTERISTICHE TECHICHE
* Wideo colori 177

* Ingresso nominabe dei daix

x:'arjummul:_gr.‘.d.‘l’r;::n:-:_

mrvdecimali, mdrazion,

policiidecimali, pollicifrazioni
* Dimensioni ruote, per vemura @ veicolo leggero, 127-11°
= Connessions eletrica: |00-240%) 50-50Hz

{altri tipi di conmessione a richiesta)

Campo di

TABLE OF TECHMMCAL CHARACTERETICS
* | T colour monitar
* Mominal data inpuc
degrees/minutes, degrees/fractions,
mimldedmals, mmdlractions.
inchesidecimals, inchesMractions
* Wheel dimensions, frcars and light vehicles 12°-21°
* Electrical eonnection: 100-240%/50-60Hz
{other types of connection on roguest)

Precision Measuring

Possibilita di misura Precisions Pyl i Measuring option FARgS
Canverpenza totale | | +2° Full alignmart 7 | )
Comergenza parziale | I e | *2" Partial alignment E 7 S £1"
Campanatura | - S | 3" Camber angle T £3"
Disaszamento ruotx | 7' | £32° Whesl misalignmient | 1T | +3°
Angolo asse marcia | *2 $7* Drrivw xis angle | 1T | £2°
Inciderza | 24 | sI¥ Caster | wr | e
Inclnazions | 4’ +18° li:qr:!b:r | 4 18"
Differenza angoli sterzam | 4 " Seeering angle diference | 4 £20°
Angolo di sterzat 2 Speering angle .
{nsen anterions) | 14’ | 60" {Front awude) o E0°
{assa postariore) | B {Rear axle) | o | av
Campo correrione incidenza [ 7 Campo corresione incidenza | o T
Misure addizionali ¥ x Additional measurements
Disassamernito asse posteriore ] +3' | iy Blgar arin il Y 132
Disassamento ruota asse posteriore | *d l +2" Rgar axlg whesl misalignment { 17 | £2°
Differenza carreggiata | 3 | 2" Track dll’l‘pﬂ:ﬁ:t i 1_}' | _ﬂ_’ :
Deszemmeeren berale per ruom postenione | 1 £2° Lateral misalignenent for rear wheels | +2° | 2"
Differenza distanza interassiale | 3 | +7° Interawisl dference +¥ +#2*
TABLEAL DES CARACTERIETIQUES TECHMIQLIES TABLA DE CARACTERESTICAS TECMICAS
* Eeran couleur | T + Monitor en color 17
+ Errde naminale des donndes * Entrada nominal de los datos:
degrésimanutes, degrésfractions, Eradasiminutcs, grados/fraccianes,
frnd discirnais, mmifractions. ek decimales, mmilracciones,
poucedidécimans, poudesifractions. pulgadasidecimales, pulgadasiiracciones.
» Dimensions des rowes, pour wolture et vehioule lgar, 127217, * Dimensiones del rueds, paracoches y vehiculos
+ Branchement électraques | 00-2400I50Hz industriales ligeros. 127217,
(awtres types de branchement sur demande) + Conexidn aldcrica: |00-240050-60Hz
[otros tipos de conexidn a peticdn)
Passibilité de mesurage Précision cr::::f'__‘i‘ Posibilidad de medicibn Precisign  C2mpe de
Paralléfizme tocal R i1 Convergencia total I £1*
Parallélisme partiel | 7 ] Ery Convergencia parcial | +T ] 1"
Carrossage 1 1 ] 3" Inclinacign | Ly | +3*
Ditpart de la roue p -y iy Diferencia drgulos viraje ! +T' ! 1"
Angle de Maxe de marche | s ] L M,guln viraje I 7' | £
Chazse | 4 18" Incidenza | A 18"
Incliraiscn | +4' | 18" Inclinazicne 4 18"
Difiérence des angles | 4 +30° Angulo direccidn marcha | 14 | +20°
Angle de braquage Arigulo viraje
{esslou AV) ] ' +&0" {eje anteriar) +4' 60"
{essiou AR) | 4’ 9" {eje podterion) 4 ] 4
Champ de correction de la chasse - S 17 Campo correccitn incidencia |+ | : 1
Mesures additiennelles i - Medidas adicionabes ’ s
Duéport da l'essiou AR l FE 4 | £ Desalineacidn eje posterior | +3' | "
Déspart de la roue de Nessies AR l 12 ] b . Desalineacitn rueda eje posterior | +7 ] 2"
Di#lerence de vaie | 13 | ¥y Diferencia distanca entre rusdas | 1 | £
Désport latéral pour la roue AR | 2’ | " Dealineacion laeral parn naeda pasoeniar | 4 | 1
Diférence distance empattemnent | +3' ] 23" Diferencia dismnca snore- spes £+ £1°
'ﬂ-#_# J&-_'i#‘ 2 L | Al MG A
. HEERS E R R T BT
. It&ll:kfr.l.t.«. iz, At B s | +7' | 7
RoEehs IR EREEEARGEARA | o | ar
e wims. mraseaps THALL 7 L s
W, 102 His R [ | ar
»  gibie: 100-240/50-80 2 ALEWBNO PR EMEME| & | el
o L 4 £8°
(LS PERRMLELR) BT @ 20
LRl P
EL) [+ | ss0’
B [ = | avr
4 N 4 &7
il T 0] 5 :
EWiE B e
15 ¥ b 13 T
He5E X T | 1"
MTeRHMELE @ T ] I
$& 4] §E +3 1"

SICAM

SICAM s.rl. - TYRE EQUIPMENT & TOOL

TABELLE DER TECHMISCHEM EIGEMSCHAFTEN
* Farbbildschirm 17 Zaoll
* Mominsler Eintrite der Daven:
Grade! Minuten, GradeFraktonen,
mm/Diezmalstellen, mmiFraktionen,
Lol Dazimalsrallon, ZolFrakeionen
* Radmalle fiir Personenbafowagen und leich s Industrichhreeuyg 12-21 Zoll
* Bleictrische Anschlimses | 00-240%/50:60 Hz
{ander Angchullavirken sl Wiindch)

Melimdglichhait Prizision  Meffeld
Tazale Spur | Ey
Teils pur | R - | Ery
Radstare | | 3"
Fluchifehler ] ' | E ¥y
Rad | 22 | 7
Fahrtrichtungswinkel 4 £18°
Einfallzwrinkel | o 18"
Differerza angoli stermam &' &30
Angq}ln di srerzacs
{vardere Achae) 24 280"
(hintare Achse) ¥ £y
Baerichaigungsfeld Einfallpwinkel | 4 | 7"
Zusatzmalie
Fhichtfehler hintere Achse ] 3 1 ¥
Fluchefehler Rad hintere Achse | B - o) N =
DiMferenie suf der Fahrbahn | A N
Seitlicher Fluchefehler fisr Hinterrad | L ¥y 1 *F*
Differenz des Achsabstands ] =3 1 =
TABMHLLA TEXHHHECKHX XAPAKTEPHCTHK
 [mernodi WORHTO[ 1™
* HoMMHANBHBIA BBOS AaHHbY:

I pumyc s’ sHpy T, rpasyca’gpobin,

w eC AT E L apobe, s apode,

mofiu’ Jecamied apobiu, modse apoba
= Paosiep monec, LR BETMOBRIE H NEFKHE Py I0BLY

AnToMofieneR, 12°-11"
» Hampoerme ancerpomaranma: |00 24600/ 50.600y

(10 IAMPOCY FIYTIHE THIELL COCMMENHRA]
Tpusssoasmuie nsepenas :ﬂ;ﬁ:‘:ﬁ E?‘M-I:E:uﬂ
Cymuapriil yToa COTRACHHS BameC woiTa P | +3
l'ﬁ{lﬁ'ﬂ!lmuﬁw_.mn ExhMALMHA KOTECH | &7 I 4"
¥ pasana maaeca | &7 [ 43"
¥ ro cuetiien KONCCE 12 +1*
Chih AERCTEHE TATH ] 21 | 3"
Y ran HAKNGHA NOBOPOTHOIG WEBOpHA ] ELs | +ig"
VO MOJITANErD HECISHE NSEOPCTIND WIEApHA a4 | +ig"
Wi GEpaTHONT CYONCIEHHE IPH NORPOTAN -4 +310"
Yron u:l:-pa..HH'IEHH! MEKEHMATIEHOTD (BBOPOTE wagec
(mepeasero MocTa) &4 4&0°
{IARHETD WOETa) | 14 [ +3"
Jheananom KoppeKUKH NPOAGARKOCD | 3 [
HAKAOHA FIOSOPOTHOND WIKBORHE Eal 7
TLanoANHTENLHLIE WIMEpEETHE F
¥ron CMeIEHHA TRIHETD MOCTE &% I +3"
¥ 00 EMCIIEHIEN KONECE JANNETD MOcTA | +¥ | +32
¥rom cueLies e KoneK +¥ [ )
& 1 GROKOBOTD CMEMEHHN JAIHEND KOTECH | 37T | +7°
Yaon cueiiitiens Hl.'J-I\Nl.'H:IIl."'N\.'..rl"‘JlHII: 3" I o
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